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Gerite-und Uberwachungsstatus
LED-Signal Bedeutung ToDo
Schnelles Blinken ~ T _IT0 W0 [P0 0 70 | Geréat im Master-Mode ---
Langsames Blinken | \ | Gerdt im Slave-Mode ---
Geritestatus
Anlaufsequenz CI T T T I I Master priift, auf Master am Bus - - -
Slave wartet auf Masterzugriff
Service-Mode I crmOglicht Zugriff per Bus S0
Fehler I DN T P B Konfiguration unzulassig Kontrolle DIP-Schalter
oder nicht korrekt am DRC MCM XT
Uberwachungsstatus
Schutzgerite (I I B B B M allein Ordnung ---
Schutzgerate (I I B B B min. 1 der tiberwachten Ermittlung der zu
SPDs tauschen tauschenden SPD's
I I B I B nach Quittierung Status "SPD siehe Pkt. 7
tauschen"; FM-Kontakt
zuriickgesetzt.

CITTTTTTTTTTT Servicefunktion im Show Modus siehe Pkt. 5.3
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I 1. Lieferumfang

BAT 11 12 13 14 15 16 17 18 19 110 . -
BA2 21 22 23 24 25 26 27 28 29 210 Condition Monitoring

BA3 31 32 33 34 35 36 37 38 39 310 Modul
BA4 41 42 43 44 45 46 47 48 49 410

BA5 51 52 53 54 55 56 57 58 59 510 DEHNrecord,
B 61 62 63 64 65 66 67 68 69 610 DRC MCM XT, Art.-Nr. 910 695
BA7 71 72 73 74 75 76 77 78 79 710
BAS 81 82 83 84 85 86 87 88 89 810
BA9 91 92 93 94 95 96 97 98 99 910
BA10 101 10.2 103 104 105 106 107 108 109 10.10
BA11 111 112 113 114 115 116 117 118 119 11.10
BAI2 121 122 123 124 125 126 127 128 129 1210
BA13 131 132 133 134 135 136 137 138 139 13.10
BA14 141 142 143 144 145 146 147 148 149 1410
BA15 151 152 153 154 155 156 157 158 159 15.10

Basisteil nur fir:
DRC MCM XT

Beschriftungssystem
BS BA1 BA15 BXT
Art. Nr. 920 398

Kostenfreie Software und ausfiihrliche Bedienungsanleitung unter
www. dehn. de/download/ erhiéltlich! Siehe dazu auch Kapitel 11. Support.

. 2. Installation

Hinweis:

- Mit dem Gerat konnen 1...10 Schutzgerdte BLITZDUCTOR®XT mit LifeCheck 4 iberwacht werden. Die Anzahl
der zu tiberwachenden SPD's ist am Gerat per DIP-Schalter einzustellen (siehe 4. Konfiguration).

- Die Anordnung des DRC MCM XT zu den {iberwachten SPDs hat grundsatzlich mittig zu erfolgen!

- Zu iberwachende SPD's sind vor dem Einsatz mit einem Passwort zu programmieren. Dieses setzt sich aus der
am DRC MCM XT eingestellten Bus/MCM-Adresse und einer |fd. Positionsnummer zusammen.

- In unmittelbarer Nahe zum DRC MCM XT diirfen keine unprogrammierten SPD's liegen oder positioniert werden.
Ableitermodule in Verbindung mit dem DRC MCM XT immer programmieren.

1 2.1 Einzelanwendung I 2.2 Mehrfachanwendung per RS-485 Bus
Hinweis: Hinweis:
Bei Einzelanwendung ohne Synchronisation (iber Bei Mehrfachanwendung mit Bus-Verbindung ist
Bus-Verbindung (Pin A u. B) ist ein Mindestabstand kein Mindestabstand zu beachten!
von min. 25 em zwischen den DEHNrecord-Modulen Jedes DRC MCM XT gibt nur den Status der von ihm Gberwachten SPD
ZuU beachten! aus, auch wenn mehrere synchronisiert sind.

Parallel-Synchronisierung liber die Schnittstelle (Pin A u. B).
Externe DC Versorgung 18...48 V

2

min. 25 cm min. 25 cm_
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SepEEEeElelseE e EeEEE (Sl (£[sje s=]ef=lez slele lelele s e olcle = elelels selelelslelels sl esfaclal s lolalele cleiols slsfole 2 olm)
f N -0 wr- 0 [N - n|
BLITZDUCTOR® XT Ex (i)
min. 25 em Ex i-Trennwand TW DRC MCM EX Eﬁ',“ﬁ;’} Bus Termination (RT) | . oe o
BLITZDUCTOR® XT i ' i . .
(siehe auch 4. Konfiguration) Ein MCM in Master-Modus
. A Schutzbeschaltung mam versetzen (sync.-Taste)!
© 66 &6 ele ole ele eigensicherer icht iert [ e e
e e e Stamiete nicht programmierte AEOEAEAE
AN R e O . Ableitermodule: D
H=E= J=E=]  Alle MCM in Master- . o= =
— Abstand (min. 25 cm) zu
||‘ Modus versetzen (sync.- MCM' ( halten! )
el e e s einhalten! bttt =
EEEEE E"g\‘g‘g\'@ SEAEAEEE
EEECEECECEEE BEEREESE
Hinweis:

Besondere Einbaubedingungen beachten, beim Einsatz des DEHNrecord DRC MCM XT in Verbindung mit BLITZDUCTOR
XT und XT Ex (i) flr eigensichere Stromkreise. (siehe Fig. 2.1 sowie Einbauanleitung" "Ex i-Trennwand TW DRC MCM EX",
Publication 1705). Bei Einsatz der Trennwand in Verbindung mit eigensicheren Stromkreisen ist ein Platzbedarf von min.
14 cm zu berucksichtigen (z.B. Abstand Kabelkanadle min. 14 cm, Hutschiene mittig angeordnet).
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[ 3. Verdrahtung

optional

Fernmeldekontakt (FM)

galvanisch getrennte Schaltkontakte

im Uberwachungsmodul DRC MCM XT

integriert. Spannungsversorgung

Uy 18...48 VDC; max. 100 mA
Pin: +/-; -/+

Serielle RS-485 Schnitistelle

(nur bei Bus-Verbindung)

Pin A (+Data)

Pin B (-Data)

Empfehlung: grundsétzlich verdrillte

2-Draht-Leitungen verwenden

max. 350 V dc /120 mA
250Vac/ 70 mA

Pin: 13-14 SchlieBer (no)
21-22 Offner (nc)

*) Darstellung der Schaltkontakte im Normalzustand (alle iiberwachten SPD
sind OK) bei angelegter Versorgungsspannung und gesteckten DRC MCM XT.

—
) _ max. 2,5 mm?
size 0 @& 0ol =

Hinweis:

Aderleitungen eigensicherer und nicht eigensicherer Stromkreise, die in demselben Leitungsbiindel- oder Kabelkanal
geflinrt werden, miissen nach EN 60079-14 durch eine Isolierstoff-Zwischenlage oder eine geerdete Metall-Zwischenlage
getrennt sein. Bei Verwendung von ummantelten Aderleitungen oder Leitungsschirmen flr eigensichere oder nicht
eigensichere Stromkreise ist eine Trennung nicht erforderlich.

. 4. Konfiguration

Eine Bus/MCM-Adresse Dezimal 1* 10 Anzahl der zu Nummernschild fiir konfigurierte
wiéhlen (4..,15) —A\— liberwachenden SPD Bus/MCM-Adresse anbringen.
— e Dual 00 01 einstellen (max. 10)
, Weriheit DEHNrecord

1 & 0001 DIP switch DRC MCM XT

2 & 0010 0 = 0"

e uioo  1=0n

5 <& 0101 %23

6 < 0110 =

7 & 00111 w

T E Beschriftungs-

10 & 1010 = system

R = BS BA1 BA15 BXT

13 < 110 1 =

1 111 2

e = *) Beispiel

Bus-AbschluBwiderstand (Rt)

Aktivieren/Deaktivieren des Bus-
AbschluBwiderstandes bei

Uberwachungsmodul DRC MCM XT

PiTr:?gt'te
I Jumper > verwenden!

Hinweis:
Das Aktivieren/Deaktivieren des Bus-AbschluBwiderstandes mittels Jumper
oder Schiebeschalter kann nur bei abgezogenem Steckteil erfolgen!

Seite 4
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. 5. Programmierung der SPDs mit Bus/MCM-Adresse und Positionsnummer

Programmierung

MCM
deaktivieren

DRC LC M3/M3+ PC + Software
Y
Programmierung dber Handlesegerat Programmierung iiber PG mit Software
ggg tg mg+ivfgr$;?onn11-12-00200der "Status Display + Service Console"
= s gl Rr—On
1 “\\ﬂflp ’ UsB =
siehe 5.1 siehe 5.2 —
Funktion
HOW _ .
aktivieren Programmierung tiber DRC MCM XT
mit Geratefunktion "SHOW"
Gerétesoftware > Version 1.008
DRC MCM XT siehe 5.3
. v
. 5.1 Programmierung iiber Handlesegerdt DRC LC M3+ (Betriebsart: DRC MCM)
j [sjgg mgm;mm. Menii auswahlen
und 6ffnen
ADR=xy SPD=NN @@ Bus/MCM-Adresse und SPD-Nr. eingeben
é SPD prog. --> OK

Wechsel zwischen Busadresse und SPD-Nr.

Sensor auf das zu programmierende SPD
aufrasten und fir die Dauer des
Vorgangs dort belassen.

SPD nicht in Basisteil gesteckt!

% Programmiervorgang starten
- Programmierung - ! .
é Bitte warten! Programmiervorgang lauft
P Programmiervorgang bestatigen:
+ ADRxy " SPOSNN - LifeCheck OK, erfolgreich
- SPD tauschen, Vorgang wiederholen
Beschriftung

flir programmiertes Passwort anbringen
(Bus/MCM-AdresseePositionsnummer)

programmiert ?
01-nn

Programmierung
Ende

Hinweis:

Abweichender Ablauf bei der Programmierung mit Handlesegerat DRC LC M3, bitte Bedienungsanleitung
BA 1670/V 1.1.01 "Erweiterung fiir das stationdre Uberwachungsgerdat DRC MCM XT" beachten.
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. 5.2 Programmierung iiber PC mit Software "Status Display + Service Console"

 Ausgangszustand bei Inbetriebnahme | Start der Service Console im _

DRC MCM XT Status Display

Servicefunktionen ‘ Anlagenbeschreib A Hinweise beachten!

Service Console starten K
Oy

Start Service-Mode am
DRC MCM XT

Immer nur ein
unprogrammiertes SPD zum
Programmieren einstecken!

Nicht ganz eindriicken!
siehe Bilder

nédchsten

SPD
einstecken! Bus-
Reihenfolge von aufen § Adresse des
nach DRC MCM XT,

innen einhalten!

DRC MCM XT Service Console

Standort DEHM + SOHME MNeu

Busadresse wihlen m Beschreibung Testanlage D+5 Meumarkt

Bugadre¥se = 01
4\sPD(£) laut DIP-Schalter konfiguriert

Ergebnis-
anzeige

Service
Console
beenden!

Befehl wihlen

s: SPD des DRC MCM T testen

Hinweis-
bereich

Nach dem Auswdihlen der Bus-Adresse des DRC MCM XT
und der positiven Riickmeldung in der Ergebnisanzeige:

1. Befehl wéhlen

‘Einzelnes SPD fiir DRC MCM XT programmieren"
2. SPD wéhlen

"SPD <Nr.>"

3. Befehl senden

Fortschrittbalken und Hinweisbereich beachten,
Ergebnisanzeige abwarten!

von Seite 7 weiter Seite 7 Seite 6
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Kurzanleitung

I Fortsetzung von 5.2
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Service Console
beenden

min. 2 Sek
AN
min. 2 Sek.

's

alle SPD
programmiert ?
01-nn
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. 5.3 Programmierung iiber Uberwachungsgerit DRC MCM XT (Unterfunktion SHOW) -
Geratesoftware

DRC MCM XT {iber den programmiert wird > Version 1.008
ist Master — Gerdt verbleibt im Mastermodus!
ist Slave —» Mastergerat am Bus muss in den Slave-Modus versetzt werden!

| Ausgangszustand bei Inbetriebnahme | _

DRC MCM XT

Start SHOW Funktion am
DRC MCM XT

I I < Ausgabe der SPD-Nr. (= Anzahl der roten Blinksignale)
z.B. SPD Nr. 2 : .
o entspricht der Nummer des zu programmierenden SPD
(Wiederholung 1 Minute).

Wechsel in den Programmiermodus durch
Betdtigen der Service-Taste his LED-Anzeige
orange blinkt [T [T I ¢

Immer nur ein
unprogrammiertes SPD zum
Programmieren einstecken!
Nicht ganz eindriicken!
siehe Bilder

Programmierung starten durch Betatigen
der Service-Taste bis LED-Anzeige oranges
Dauerlicht zeigt. 21 [ 1 | 3

— Programmiervorgang lauft, Ende des Vorgangs abwarten!

L] B Programmierung fehlgeschlagen, wiederholen
oder
[ ] GEEA  Programmierung erfolgreich

von Seite 9 weiter Seite 9 * Seite 8
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I Fortsetzung von 5.3
m
Nummernschild fiir
programmiertes Passwort
(Bus/MCM-AdresseePositionsnummer)

anbringen!

zu
Seite 8

Automatische Statusermittiung
7]

am Ende des Programmiervorgangs.

Uberwachungsstatus

B BN B | Master
BN B Slave

Hinweis:

Bei Mehrfachanwendung ist zum
Start der Uberwachung ein DRC
MCM in den Master-Modus zu
versetzen!

Das Riicksetzen eines Moduls in den Auslieferungszustand kann nur mit dem Ableiterpriifgerdt DRC LC M3+
oder dem DRC MCM XT in Verbindung mit der Software "Status Display + Service Console" durchgefiihrt
werden! Bereits programmierte Module kdnnen nicht mit dem DRC MCM zuriickgesetzt werden!

Seite 9
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[ 6. Inbetriebnahme
Startsequenz . 6.1 Master-Slave Synchronisation
»  LEDC T Hinweis:
Slave-Mode Nach der Inbetriebnahme
starten alle DRC MCM XT
im Slave-Modus. Um die
Uberwachung zu starten,
muss am DRC MCM XT
bzw. an einem der DRC
LED CI T MCM XT am Bus die Taste
Master-Mode _ "sync" betétigt werden, da-
min. 2 Sek. mit dieses in den Master-
an einem, der per MOdUS versetzt erd
Suche Bus verbundenen
gefunden ? qutgr DRC MCM XT
Ja ~ Synchronisations-Test
Es wir typ. 120 sec. gepriift, ob sich
bereits ein weiterer MCM-Master
am Bus befindet?
gefunden? Nein
LEDC I I I W W W
Y
> Synchronisation
1] . .
6.2 Priifzyklus (automatisch)
Master .
LED | ] FM-Kontakt .
Uberpriifung der zugeordneten SPD
s = = = u = RCEES )
oder i o Ausgabe des dabei ermittelten Uberwachungs-
Il & =5 5 u u EEEEE status
Slave 1 )
LED | ] FM-Kontakt Uberpriifung der zugeordneten SPD
LED TN T | o o3 Ausgabe des dabei ermittelten Uberwachungs-
LED oder ot oo status
[ I I
[ ]
Slave n'
FM-Kontakt .
LED | | o onta Uberpriifung der zugeordneten SPD
[ ]
LED m L i B 1.3/1; :1/22 Ausgabe des dabei ermittelten Uberwachungs-
LED - - - ] 13 14 21 2.2 status
Hinweis: 3
Wahrend einer Ifd. Uberpriifung (LED | | ) kann die Priifung
durch beliebige Tastenfunktion abgebrochen werden (siehe auch 8.)!

Seite 10
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I 7. Ermittlung der zu tauschenden SPD's

3

~

Master
MCM
deaktivieren

SPD-Uberpriifung per Hand-
lesegerdt DRC LC M3/M3+

> version 1.1.02

Ermittlung der zu tauschenden

SPD's DRC MCM XT

Statusermittiung

Status Display

tiber PC mit Software

siehe Pkt. 7.3

RS-485
RT=0n
siehe Pkt. 7.2 USB )
. 7.1 Uberpriifung der SPD's per Handlesegerdt DRC LC M3+ (Betriebsart: DRC MCM)
DRC MCM: oK . .
Priifen/Suchen angewdhltes Menu 6ffnen
@@ Bus / MCM-Adresse und Anzahl SPD
Konfiguration eingeben
Wechsel zwischen Busadresse und
ADR=xy _SPD=nn Anzahl SPD
| Konfiguration bestétigen
SPD priten BRI e
ADR=xy nn*SPD oK N
y und 6ffnen
ADR=xy SPD=NN zu priifendes SPD
SPD priifen --> 0K (Positionsnummer) auswahlen
Sensor auf das zu priifende SPD
aufrasten und fiir die Dauer des
Vorgangs dort belassen.
Y Cy( Priifvorgang starten
+ éi'“l:"‘:\;:ﬂg;! Priifvorgang lauft
SPD tauschen LifeCheck OK Priifvorgang bestatigen:
ADR=xy SPD=NN ADR=xy SPD=NN - Life Check OK, erfolgreich
% | - SPD tauschen, Vorgang wiederholen
¥ o
PR Programmende
01-nn
Defektes SPI|3
entnehment Den DRC MCM XT, bzw. bei
Bus-Verhindung nur einen

Master aktivie
Hinweis:

DRC MCM XT am Bus als

min. 2 Sek.
ren.

Abweichender Ablauf bei der Priifung mit dem Handlesegerdt DRC LG M3, bitte Bedienungsanleitung

BA 1670/V 1.1.01 "Erweiterung fiir das stationdre Uberw

Seite 11
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. 7.2 Statusermittlung per Software "Status Display + Service Console"

2. DRC MCM XT Status Display

BSrctsch  EREngish £ Benutzer definiert [ Servicefunkrionsn Anlagenbeschreibung Hife  Beendsn
Condition Monitoring 18.12.2008 09:17:59
Station Neurmnarkt geprift von Meister Elitzductor
DRC MCM XT SPD Zustand aktualisiert
Busadresse TYp 01 02 03 04 05 06 OF 08 09 10

> ° Maste e e Al |Z|
T slave Sy Facility Management EJ
@ srave Server (]
- (2]
Bus- ' . /=
Adresse des SPD Zustand: lﬁl
DRC MCM XT - 0K = SPD in Ordnung Lal
- e Il = SPD tauschen @
— s -- = SPD nicht vorhanden (]
-- -- n
e - _ COM-Nr. (4]
Anzeige der seriellen ]
- = aktivieren Schnittstelle Lal
am PC 2]
(]
(4]
(]
" Pratokollieren AUS ‘ | Drucken ‘ [ Awzeige ioschen |

I 7.3 Ermittlung zu tauschender SPDs iiber Tastenfunktion "show" am DRC MCM XT
LED
Master [ BN BN BN BN BN

="

mindestens ein SPD zu tauschen!

[ I
Start der Driicke show und halte gedriickt!
Anzeigesequenz (alle vorgeschadigten Ableiter werden nacheinander angezeigt)
Y
Anzahl = SPD-Nr. des zu tauschenden Schutzgerétes (z.B. Nr. 3)
LED-Anzeige - A ~
erstes zu tauschendes SPD 1 N N e ]

°
°
°
°

LED-Anzeige Anzahl = SPD-Nr. des zu tausche/n\den Schutzgeréates (z.B. Nr. 5)

letztes zu tauschendes SPD

1 N N N e e

[ ¢

Y C I I B B B W Master
/ I T [ slave
Ende der (
Anzeigesequenz {( Taste show loslassen
(\¥

Hinweis: "
Wahrend der Ausfiihrung der Show-Funktion sind die erweiterten Funktionen des Uberwachungsgerates
DRC MCM XT maglich, siehe Abschnitt 5.3 und 9.
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. 8. Manueller Abbruch einer laufenden SPD-Priifung
Gerdtesoftware
> Version 1.008
n Master [ |
Uberpriifung der
SPD l3uft oder
Slave | |
@ Ausfiihren einer beliebigen Tastenfunktion
A (show, sync oder service)
@ Taste loslassen, sobald LED erlischt
Abbruch der -
o e = =
oder
[ oco NN DN ]
oder
[ e
y
Master FM-Kontakt
s
: I O O N 2
Anzeige letzter LED 1314
giiltiger Status LED BN B B B BN BN 58 S
LED T T W 22
bzw.
Slave 1-n' FM-Kontakt
LED N TN T ] 1'3/1'5 2'1/2'2
LED T ] % o
LED T T S 2
" 9. aquittieren des FM-Kontaktes (Unterfunktion SHOW) -
LED Geratesoftware
Master [ NN TN N W oM > Version 1.008
Slave C O e e ¢ o

Start der
Anzeigesequenz

LED-Anzeige
erstes zu tauschendes SPD

Riicksetzen FM Kontakt
und Statusanzeige

Driicke show und halte gedriickt bis Anzeigesequenz startet!

Taste

[ I W [

Anzahl = SPD-Nr. des zu tauschenden Schutzgerétes (z.B. Nr. 3)

\
1T N N e

Taste sync gedriickt halten
bis Anzeige auf griin wechselt.

Taste I |

] [ ] ca. 5 Sek.

Master
Slave

FM-Kontakt

LED [N .
LED BN Y

21 22

Ein Wechsel der Statusanzeige nach einer Quittierung erfolgt:

@ wenn ein weiteres SPD als vorgeschadigt
erkannt wird: Uberwachungsstatus "SPD tauschen"

@ wenn alle vorgeschadigten SPD ersetzt wurden:
Uberwachungsstatus "alle SPD in Ordnung"

Seite 13
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Kurzanleitung
. 10. Technische Daten

DEHNrecord DRC MCM XT

(<€)

="

Technische Daten DRC MCM XT
Strom- Klemmenbezeichnung Pin +/-, -/+
versorgung Nennspannung (Bereich) Un 24 (18...48) V d.c.
Nennstromaufnahme In 80 (100...60) mA
Isolation keine
Polyswitch-Sicherung 0,3A, 60V /IBR max: 10 A
Fernmelde- Klemmenbezeichnung am Pin 13,14 (SchlieBer, no)
kontakt (FM) Basisteil Pin 21,22 (Offner, nc)
Schaltspg. / Strom 250V a.c./70 mA
350Vd.c./120 mA
max. 300 mW
Isolation 1500 V a.c.
Schnittstelle Klemmenbezeichnung Pin A (+Data), B (-Data)
(COM) RS 485, Halbduplex (HD)
Isolation keine
AbschluBwiderstand RT = 120 Q per Jumper/Schalter
(je Gerateversion) deaktivierbar
Bus-Adresse einstellbar per DIP-Schalter
Umgebungs- Betriebstemperaturbereich
bedingungen Standard -20... + 60° C (1...10 SPD)
erweitert -40...+80°C (1..8 SPD)
Einsatzhohe bis 2000 m, wenn: UFM > 33 Veff bzw. 70 V d.c
uber 2000 m, wenn: UFM < 33 Veff bzw. 70 V d.c.
Montage auf 35 mm Hutschiene nach
EN 60715, metallisch
Gehdausewerkstoff Polyamid PA 6.6 (RAL 7035)
Schutzart IP 20
Abmessungen Breite 12 mm (2/3 TE, DIN 43880)
Tiefe ohne Anschliisse 90 mm
Hohe iber Hutschiene 66 mm
Gewicht 62 g
Normen Sicherheit EN 61010-1 (elektr. Messgerate)
EMV EN 61000-6-2 (Storfestigkeit)
EN 61000-6-3 (Stdraussendung)
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I 11, Support

Weiterfiihrende Informationen und Hinweise:

- Ausfuhrliche Bedienungsanleitung, Publikation Nr. 1669
- Gerdtesoftware DRC MCM XT
- PC-Software "Status Display + Service Gonsole"

Diese stehen unter: www.dehn.de/download/ im Bereich Mess- und Priifsysteme als Download zur Verfligung bzw.
konnen dort auch als CD-Rom gegen Schutzgebiihr angefordert werden!
Nach dem Login bzw. der Registrierung (fiir Neukunden) kénnen aus dem Verzeichnis "DEHNrecord - DRC MCM XT"

- die Einzeldaten (Readme, Geratesoftware, Bedienungsanleitung, PC-Software)
- die Komplett-CD mit vollstandiger Dokumentation und Software

heruntergeladen werden oder

- die Komplett-CD (iber den Sammelkorb per Post bestellt werden.

. 12. Sicherheitshinweise

Der Anschluss und die Montage des Gerates darf nur durch eine Elektrofachkraft erfolgen. Die nationalen Vorschriften
und Sicherheitsbestimmungen sind zu beachten.

Vor der Montage ist das Gerét auf duBere Beschadigung zu kontrollieren.
Sollte eine Beschddigung oder ein sonstiger Mangel festgestellt werden, darf das Gerat nicht montiert werden.

Der Einsatz des Gerdtes ist nur im Rahmen der in den Einbauanleitungen genannten und gezeigten Bedingungen
zulassig.

Bei Belastungen, die tiber den ausgewiesenen Werten liegen, konnen das Gerat sowie die daran angeschlossenen
elektrischen Betriebsmittel zerstort werden.

Eingriffe und Veranderungen am Geréat fiihren zum Erloschen des Gewdhrleistungsanspruches.

I 13. Entsorgung

Das Gerat unterliegt der EG-Richtlinie 2002/96/EG (iber Elektro- und Elektronikaltgerdte (WEEE), d.h. es

muss nach seiner Nutzung tber die gesetzlich geregelte Wiederverwertung entsorgt werden!
|

Hinweis:

Eine Haftung fiir Schdden, die durch Computerprogramme verursacht werden, ist durch DEHN + SOHNE GmbH + Co.KG. ausgeschlossen.

Auf die Gefahr von Virenbefall und Datenverlust durch Programmfehler und die dadurch nétige Datensicherung wird hingewiesen.

Die Informationen in diesem Dokument kdnnen ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden und es kénnen daraus keine Verpflichtungen seitens
DEHN + SOHNE GmbH + Co. KG. abgeleitet werden.

Seite 15
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H

Index:
1. Scope of delivery 3
2. Installation 3
2.1 Single application 3
2.2 Multiple application via RS-485 bus 3
3. Wiring 4
4. Configuration 4
5. Programming SPDs with bus/MCM address and position number 5
5.1 Programming SPDs via DRC LC M3+ handheld reader (operating mode: DRC MCM) 5
5.2 Programming via PC using the "Status Display and Service Concole" software 6
5.3  Programming via the DRC MCM XT monitoring device (SHOW sub-function) 8
6. Startup 10
7. Determination of SPDs to be replaced 11
7.1 Testing SPDs using the DRC LC M3+ handheld reader (operating mode: DRC MCM) 11
7.2 Status determination via "Status Display and Service Console' 12
7.3 Determination of SPDs to be replaced via the "show" button at the DRC MCM XT 12
8. Manual abort of a running SPD fest 13
9. Confirmation of the remote signalling contact (SHOW sub-function) 13
10. Technical Data 14
11. Support 15
12. Safety instructions 15
13. Disposal 15
Device and monitoring status
LED signal Meaning ToDo
Fast flashlight E1 7 T BT T T | Device in Master mode ---
Slow flashlight \ \ | Device in Slave mode — o
Device status
Boot sequence (I T T T W Master is checking if Master
is at the bus e
Slave is waiting for Master access
Service mode (RN Enables access via bus ---
Fault IO DN N BN W Impermissible or incorrect  Check DIP switch
configuration at the DRC MCM XT
Monitoring status
Protective devices C I I I I I OK =
Protective devices C I I B I W I Replace at least one of Determine which
the SPDs monitored SPDs have to be
(I T T N T MW after confirmation of the replaced see 7
“Replace SPD" status; the
remote signalling contact is reset
CITTTTTTTTTTTT Service function at show mode see 5.3
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Quick Start Guide DEHNrecord DRC MCM XT <3 @
. 1. Scope of delivery

BA1 11 12 13 14 15 16 17 18 19 110 H'H x H
BA2 21 22 23 24 25 26 27 28 29 210 condltlon Monltorlng

BA3 31 32 33 34 35 36 37 38 39 310 Module

BA4 41 42 43 44 45 46 47 48 49 410
BAS 51 52 53 54 55 56 57 58 59 510 DEHNrecord’

BA6 61 62 63 64 65 66 67 68 69 610 DRC MCM XT, Part No. 910 695

G
BA7 71 72 73 74 75 76 77 78 79 710 o
&

BA8 81 82 83 84 85 86 87 88 89 810
BA9 91 92 93 94 95 96 97 98 99 910

Base part only for:
DRC MCM XT

T
8

BA10 10.1 102 103 104 105 106 10.7 108 10.9 10.10
BA11 111 112 113 114 115 116 117 11.8 119 11.10
BA12 121 122 123 124 125 126 127 128 129 1210
BA13 131 132 133 134 135 13.6 137 13.8 139 13.10
BA14 141 142 143 144 145 146 147 148 149 1410
BA15 151 152 153 154 155 156 157 158 159 15.10

marking system
BS BA1 BA15 BX
Part No. 920 39

Free software and detailed installation instructions are available
on www. dehn. de/download/! See also chapter 11. Support.

. 2. Installation

Note:

- 1t0 10 BLITZDUCTOR® XT or BLITZDUCTOR®CT protective devices with LifeCheck k4 can be monitored
with DRC MCM XT. The number of SPDs to be monitored has to be selec- ted via DIP switch.

- The DRC MCM XT test device has to be positioned in the middle of the monitored SPDs!

- SPDs to be monitored have to be programmed with a password bhefore use. This password consists of the
bus/MCM address set at the DRC MCM XT and a consecutive position number.

- No unprogrammed SPDs may be located or positioned in the vicinity of the DRC MCM XT device. Arrester
modules always have to be programmed using the DRC MCM XT device.

i 2N1 tSingle application 1 2.2 Multiple application via RS-485 bus
ote: o o Note:
In case of single application without synchronisation In case of multiple application with bus connection no minimum
via bus connection (pin A and B) @ minimum distance has to be maintained!
distance of 25 cm has to be maintained between Each DRC MCM XT only displays the status of the SPD monitored
the DEHNrecord modules! by it even if several devices are synchronised.

Parallel synchronisation via interface (pin A u. B).
External d.c. supply 18 to 48 V

. min.25cm . min. 25 cm 2 I .
< > < > I
1N} 11 |
- e - T T T TTT raram TpTa
égglgegg]gglgg"gglgeggjgg‘gg‘g ‘ewgewé e sl 9 s Bl el &6 e'e‘e|.‘-e’ee ele ele ele gle gle e gle ele ea; sle ,J,Tﬁ se--é“éeeseseee
TP P F (N TS PP P (RPN RPN PPN R g"gé‘é """"""""""" 58 B8 Bhlebiobblblbeleblbbiobobloblablbblobabobe olBTElaT AIEA Tl To B A e AT
o - - - - 5 ole ele o
T e (| (] AL B R L A LA LA B L] 7+ 8 Jorotester, 2] LA
i i i I i Bl l
KXXKXXLKKXK %= = o o e ] ] ] o) o ] e e o e o e e o e o o e e e
(LI LK X N e o e Nonbra T T 7 7 S P T St T P T P T 7 P o P
olelolololslolollalaiBle slelsiolelololols]  elale HE AR [SelelelslelslelslElSlsllelalelselslels s e [ B o sle s [ [ S delslelslelslelole slSlelelslelslelslolol
= 5 = 5 e T e
T = P PR PR P BEEE AR EAERERE AEEEBE AEBE AR EAEAE A E B EBEAERER
BEBEEEEEEEEEBEEECEAEEE ICEEE ol [eereEeEle sl =lelolele sle | gele sleelsiel el el sl elel sel oo e el elee ele oo E e sl e e e
7 \ 7\
RT=0n RT = Off RT=0n

BLITZDUCTOR® XT Ex (i)

i Ex i-partition TW DRC MCM EX RS-485 Bus termination (RT) min. 25 cm
min. 25 cm p On / Off
BLITZDUCTOR® XT (see also 4. Configuration)
Y 4 Switch one MCM device
Fe e ep e dsd Protective circuit %ﬁfﬁiﬁfﬂ_j into the Master mode
BEEERE L BEEE of intrinsically Unprogrammed SSESESE  (sync. button)!
3 Switch all MCM devices safe circuits : I o
e al arrester modules: ) e e
| into the Master mode Keep distance(min.
s x|z (Sync. button)! 25 cm) to MCMs! Gt e ]
’e‘e’e‘eﬁé\g’e\‘s’e\‘e o[5jo|alolals]5)
e AT SESEREIE

Note:

Observe the special installation conditions when using DEHNrecord DRC MCM XT together with BLITZDUCTOR XT and
XT Ex (i) in intrinsically safe circuits (see Fig. 2.1 and installation instructions for "Ex i partition TW DRC MCM EX",Publication
1705). If the partition ist used in intrinsically safe circuits, a space requirement of 14 cm has to be observed (e.g. distance
to cable ducts min. 14 cm, DIN rail arranged in the centre).
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I 3. Wiring

Optional

remote signalling contact

Galvanically isolated switch contacts

integrated in the DRC MCM XT monitoring

module. Voltage Supply

Uy 18...48 VDC; max. 100 mA
Pin: +/-; -/+

Serial RS-485 interface

(only in case of bus connection)

Pin A (+data)

Pin B (-data)

= Recommendation: twisted two-wire

*) lllustration of the switch contacts in normal state (all SPD to be monitored cables should be used as a standard
are OK) with applied supply voltage and plugged DRC MCM XT.

max. 350 V d.c. /120 mA
250Va.c./ 70 mA

Pin: 13-14 make contact (no)
21-22 break contact (nc)

max. 2,5 mm?

max. 0,4 Nm Ol =
3,5in-lbs AWG 14
i

Note:

Non-sheathed cables of intrinsically and non-intrinsically safe circuits which are routed in the same conductor bundle
or cable duct have to be isolated by means of an insulating layer or an earthed metal intermediate layer in accordance
with EN 60079-14. Isolation is not required if sheathed cables or cable shields are used in intrinsically or non-intrinsically
safe circuits.

. 4. Configuration

Select a bus/MCM Decimal  1* 10" Set the number of Attach number label for configured
address (1...15)  —/\—~ —/— SPDs to be monitored bus/MCM address.
: : Binary 00 01 (max. 10)
Decimal Binary Code
, V:Ien;y ; N\ DEHNrecord
1 < 0001 DIP switch EH DRC MCM XT
2 & 0010 0 = Off
ity io 1=0n 84218020
5 p— 010 1 D [72)
6 < 0110 E
7 f=1 01 1 1 w
8 = 1000 g
9 p— 100 1 6
10 = 1010 -'é'
11 = 101 1 o
= X marking system
e = ) Example
Bus termination (RT)
Activation/deactivation of the bus
termination for the DRC MCM XT
monitoring module
Tip:
IJumper Use tweezers! I Slide switch
Note:

The bus termination can only be activated/deactivated via jumper or slide
switch if the plug-in part is removed!
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. 5. Programming SPDs with bus/MCM address and position number

Programming Deactivate

MCM
Master

DRC LC M3/M3+ PC + Software

'

Programming via handheld reader
DRC LC M3 > version 1.1.02 or
DRC LC M3+ > version 1.2.00

Programming via PC using the
"Status Display + Service Console" Software

=21 oL g Rr=on
N0 ¢
1 pf usB =
see 5.1 see 5.2 ——
Activate
SHOW o
function - Programming via DRC MCM XT

by pressing the SHOW button

device software > version 1.008

see 5.3

\. -~
. 5.1 Programming SPDs via DRC LC M3+ handheld reader (operating mode: DRC MCM)

DRC MCM: |-

Program SPD Select a menu

and open it
ADR=xy  SPD=NN @@ Enter bus/MCM address and SPD No.
Prog. SPD --> 0K Switch between bus address and SPD No.

Snap the sensor onto the SPD to be
programmed and do not remove it
during the programming process.

SPD is not plugged into the base part!

Start programming

-Programming - Aeya T
é Please wait! Programming in progress

: Confirm programming process:
é ADHS(SMEIE’SENN - LifeCheck OK, successful

- Replace SPD, repeat programming process

Labels:
To be attached for programmed password
(bus/MCM addresseposition number)

Programming
finished

programmed ?
01-nn

Note:

When programming SPDs via the DRC LG M3 handheld reader, please observe operating manual
BA 1670/V 1.1.01 "Extension for Stationary Monitoring Device DRC MCM XT".
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. 5.2 Programming via PC using the "Status Display and Service Console" software

DRC MCM XT Status Display

Service functions ‘ System description A Observe hints!
Start Service Console

min. 2 sec.

Start Service mode at the
DRC MCM XT

Always insert
only one unprogrammed
SPD for programming!
Do not insert it completely!
see figures

Insert
next SPD
from the outside to
the inside!

DRC MCM XT Service Console

address = 01
sPoAs) configured according to DIP switch

Results
display

Quit
Service
Console!

Select
command

Progress
bar

After selecting the bus address of the DRC MCM XT and
indication of a positive result:

1. Selct command

"Program individual SPD for DRC MCM XT”
2. select SPD

"SPD <No.>"

3. Send command

Observe progress bar and hints, wait until the result
is displayed.

continued from page 7 see page 7
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Quick Start Guide
I Continued from 5.2

v

Attach number label
for programmed password
(bus/MCM adress . position number)!

v

All SPDs
programmed ?

01-nn

min. 2 sec.

min. 2 sec.

—c o
=%%
(&)

s -
= =X
o
Ccm

0T v
oz= .
)
e..lce
= oy
ll.eDa
L=
SO g w
>S=_c
ey
=
<So.o

Quit Service

Console
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Quick Start Guide  DEHNrecord DRC MCM XT
. 5.3 Programming via the DRC MCM XT monitoring device (SHOW sub-function)
. device software
A DRC MCM XT for programming the SPD > version 1.008

is Master — device remains in Master mode!
is Slave —» Master device at the bus has to be switched into the Slave mode!

DRC MCM XT

Start SHOW funktion at the
DRC MCM XT

LS Indication of the SPD No. (= number of red flashlights)
corresponds to the number of the SPD to be programmed
(repeat for 1 minute).

Push the Service button to switch to the
programming mode until the LED indication
flashes orange € [ [T T IT ¢

Always insert
only one unprogrammed
SPD for programming!

Do not insert it completely!

See figures

Start programming by means of pushing the
service button until the LED indication flashes
permanently orange | [ ] | 5

—» Programming in progress, wait until the process is completed!

==

Programming failed, repeat

or

[ ] FREE  Programming successful

continued from page 9 to page 9 *
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Quick Start Guide
I Continued from 5.3

D o
[amit
oc
=]
o o©
o et
IS =)
L=
S>s
Soo
@®
P.u.nu..m
[R5
=0
= mwo
S
2SE_
e
== o c
o +— .=
ecsr
N=Z 2
@ =
o O o
or © o
oS e

=
S

I}

o = ..lewW
o € = e S S
= =S — =
—_oc = = w =
=2 o = =
S%S 23 EM & g
-_— = [%2)
529 == =N o

=} (e =
=238 o D= o o =
mmo = <2} [<5) o
Sc=9 o D = = =
EEQ £2 | | = =
=S = ta 7 s S
=S T © ol | o =
-— o = = .
= &

o= < )
<T = %}

O »© D

o= o c o

g < & o

o

=2

¥

A module can only be reset to its initial condition via the DRC LC M3+ test device or the DRC MCM XT and

the ”Status Display + Service Console” software! Already programmed modules cannot be reset via the DRC

MCM!

Note:
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[ 6. Startup
Boot sequence
» LED[C I T
Slave mode
LED I T

Master mode

found ?
Yes

Search
Master
Synchronisation test
It is typically tested for
120 sec.
if a further MCM Master is
connected to the bu

LED I T I W B

Y

Synchronisation

the DRC MCM XT

. 6.1 Master-Slave synchronisation

Atfter start-up, all DRC MCM
XT test device start in
the Slave mode. To start
monitoring, the ”sync” button
has to be pushed at the DRC
MCM XT test device or at one
of the DRC MCM XT test
devices at the bus in order to
switch the test device into the
Master mode.

min. 2 Sec.
at one of

co_nnected
via bus

Y

Master remote signalling
LED [ ] contact
LEDC I I N BN I 1.3/1.4 21 2
or
LED O A
Y
Slave 1 remote signalling
LED | ] contact
LED - I I | 1.3/1.4 21 22
LED - I I ] 13 14 2.1/2.2
Slave n' remote signalling
LED | ]  contact
LED NN W s 53
5] == == ==EsEg
Note:

‘. 6.2 Test cycle (automatically)

@ Testing the assigned SPDs

@ Display of the monitoring status determined

@ Testing the assigned SPDs

@ Display of the monitoring status determined

@ Testing the assigned SPDs

@ Display of the monitoring status determined

While running a test ( LED: L

any key (see also 8)!

| ) the test can be aborted by pressing
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Quick Start Guide
[ 7. Determination of SPDs to be replaced

DEHNrecord DRC MCM XT

()

handheld reader
> version 1.1.02

-
Deactivate Determination of SPDs to be
MCM replaced DRC MCM XT
SPD test via DRC LC M3/M3+ Master

show button

Status determination via PC using the
Status Display software

RS-485
RT=0n

USB

see 7.2

see 7.3

DRC MCM:
Check / Search

Configuration
ADR=xy SPD=nn

0"

Open selected menu

Enter bus/MCM address and number
of SPDs

Switch between bus address and
number of SPDs

Confirm configuration

Check SPD
ADR=xy

nn*SPD

ADR=xy SPD=NN
Check SPD --> OK

- | [ —

Select a menu
an open it

Select SPD to be tested
(positions number)

Snap sensor onto the SPD to be tested and
do not remove it during the testing process.

-- Check --
Please wait !
Replace SPD LifeCheck OK
DR=xy SPD=NN + ADR=xy SPD=NN

Start testing

Testing in progress

Confirm testing process:
- LifeCheck OK, successful
- Replace SPD, repeat testing process

Note:

all SPD's
tested ?
01-nn

Activate the DRC MCM XT
or in case of bus connection
only one DRC MCM XT at the
bus as Master.

Program end

min. 2 sec.

When programming SPDs via the DRC LC M3 handheld reader, please observe operating manual
BA 1670/V 1.1.01 "Extension for Stationary Monitoring Device DRC MCM XT".
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. 7.2 Status determination via "Status Display and Service Console" software

24 DRC MCH XT; Status Display

Bccisch BMengish £ User defined l:lsarwca Funictions System description Help  Exit
Condition Monitoring Station Neumarkt 10.02.2009 16:02:49
tested by Mr. BLITZDUCTOR
DRC MCM XT SPD status updated
Bus address Type 01 02 03 04 05 06 OF 08 09 10
>° Master DK OK OK OK —— —— —- —— —— —— Alarm
) stave oKk 11 oK OK | Facility Manager

T slave Ok 0K OK DK OK O Server

Bus address §
of the
DRC MCM XT

Status of SPD:

0K SPD OK
n Replace SPD
-- No SPD

COM No.
of the serial
interface at

L

Activate
indication

|\|‘\|‘\||“|‘||‘||\|‘\

| | Print

[ 7.3 Determination of SPDs to be replaced via the "show" button at the DRC MCM XT
LED
Master [ I B I I Replace at least one SPD!

Start of indication Push show and keep button depressed!
Sequence (all previously damaged arresters will be indicated one after another)
Y
Quantity = SPD No. of the protective device to be replaced ( e.g. No. 3)
LED display I A\ ~
first SPD to be replaced ] I N e
°
°
°
)
Quantity = SPD No. of the protective device to be replaced ( e.g. No. 5)
LED display A
last SPD to be replaced T — I I I I I 1
Y
/ [ I N BN BN BN Master
End of display
sequence ( 4 [ D DN I sSlave
R Release the show button
Note:
The extended functions of the monitoring device can be used as long as the SHOW function is active,
see 5.3 and 9.

page 12



Quick Start Guide  DEHNrecord DRC MCM XT (CE

. 8. Manual abort of a running SPD test
device software

> version 1.008

E=F

Master |
SPD test running or

@ Press any key
(show, sync or service)

Interrupt of the

@ Release button as soon as LED goes out

Last valid status

or

Remote signalling
Slave 1-n' contact

LED BN TN W] % ¢ 5 S
LED NI 70 5O

e s
LED . Y ¢ 5 S

SPD test Press key
JL %
I [ 2scc I T ]
or
C N T
A 4 Remote signalling
Master contact
¢ oo
it [ I B N = N %
Indication of the LED 814
last valid status 15 = = = = o R
LED [ I I I e 1'3/1'4 2'1/2§

device software
>version 1.008

. 9. Confirmation of the remote signalling contact (SHOW sub-function)

LED Remote signalling

Master [T W T DN B W contact

04 o/o

Slave [ T T I 1314 21 22

Press show and keep button depressed until the indication sequence starts!
Start of the button
indication sequence [ . . I <

LED indication

/\.
First SPD to be replaced I r- T N [ ¢

Keep sync button depressed until the
indication changes to green.

buton [

Sync
button

Quantity = SPD No. of the protective device to be replaced (e.g. No. 3)

Remote signalling
Resetting the remote signalling contact Master LED (I T T I B B contact
and the status indicator Slave LED M . . | 1.3/1.4 s
The status display changes after confirmation:
@ if another predamaged SPD is detected: WS W Remote signalling
”Replace SPD” monitoring status Master  LED contact
Slave LED m T ] S5 S 2
@ if all predamaged SPDs were replaced: B N W B B @ Remote signalling
”All SPDs 0K” monitoring status Master LED contact
Slave LED pomm  mmmm  mm ) 5o S S
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I 10. Technical Data

DEHNrecord DRC MCM XT

3

="

Technical Data

DRC MCM XT

Power supply

Terminal designation
Nominal voltage (range) Un
Nominal current In
Insulation

Polyswitch fuse

Pin +/-, -/+

24 (18...48) V d.c.

80 (100...60) mA

None

0,3A, 60V /IBR max: 10 A

Remote signalling

Terminal designation at the

Pin 13,14 (make contact, no)

Insulation
Termination

Bus address

contact base part Pin 21,22 (break contact, nc)
Switching voltage / current 250V a.c./70 mA
350V d.c./120 mA
max. 300 mW
Insulation 1500 V a.c.
Interface Terminal designation Pin A (+Data), B (-Data)
(COM) RS 485, half-duplex (HD)

None

RT = 120 Q can be deactivated per
jumper/switch (depending on the
device version)

Adjustable via DIP switch

Ambient conditions

Operating temperature range
Standard
Extended

Altitude up to 2000 m,
exceeding 2000 m,

-20...+60°C (1...10 SPD)
-40...+80°C (1..8 SPD)

if: UFM > 33 Vyms or 70 V d.c.
if: UFM < 33 Vyms or 70 V d.c.

Installation

on 35 mm metal DIN rail in accordance
with EN 60715
Enclosure material Polyamide PA 6.6 (RAL 7035)
Degree of protection IP 20
Dimensions Width 12 mm (2/3 mod., DIN 43880)
Depth without connections 90 mm
Height above DIN rail 66 mm
Weight 629
Standards Safety EN 61010-1 (electrical equipment)
EMC EN 61000-6-2 (immunity)

EN 61000-6-3 (emissions)
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I 11, Support

Additional information and notes:

- Detailed operating manual, Publication No. 1669
- DRC MCM XT software
- "Status Display + Service Console" software

can be downloaded from www.dehn.de/download/, Measuring and Test Systems, or
can be ordered as CD-ROM version for a fee!
After login / registration (for new customers)

- the individual data (readme, device software, operating manual, PC software)
- the CD with the complete documentation and software

can be donwloaded from the "DEHNrecord - DRC MCM XT" directory or

- the CD can be ordered by mail.

I 12 safety instructions

Only licensed electricians are allowed to connect and install the DRC MCM XT test device. National
provisions and safety regulations have to be observed.

The test device has to be checked for external damage before installation. If damage or any other defect
is detected, the test device must not be installed.

The test device may only be used according to the conditions specified and shown in the installation
instructions.

If loads exceed the specified values, the test device and the electrical equipment connected to it may
be damaged.

Tampering with or modifications to the test device invalidate the warranty.

[ 13. Disposal

The test device is subject to the EC directive 2002/96/EC on waste electrical and electronic equipment
(WEEE), i.e. it has to be disposed of after expiration of life time according to regulations by law!

Note:

Furthermore, DEHN + SOHNE GmbH + Co.KG. assumes no reliability for any damage caused by computer programs and warns of viruses
and data losses that may arise due to programming errors. This can be avoided by performing a data backup.
The information provided in the present document may be modified without prior notice. DEHN + SOHNE GmbH + Co.KG. cannot be
held liable for any modifications.
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